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Q1) Le gain statique étant donné en mm/A signifjee I'entrée est une
intensité exprimée en A et la sortie une distancenem. L'échelle des ordonnées
est donc une distance exprimée en mm.

Le systeme étant suppose étre un deuxieme ordie @urbe étant périodique
amortie, on en déduit que le signal d’entrée estérhelon.

La valeur finale atteinte sur la courbe est de 1@mnceci pour un gain statique
de 5 mm/A, 'amplitude de I'échelon est donc de 2 A
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avec u(t) la fonction d’Heaviside ou identité ou ilaire.

Q2) On mesure une valeur de 17,5 mm pour la hautdurpic relatif au premier
dépassement.

Par ailleurs la valeur finale atteinte par le sysitwe est de 10 mm.

m=) D, = 175710 _ 75 = 750
10

Le temps relatif au premier dépassement mesuré e | t, =05s
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On sait que : Dy, = 100xe V2 oy D, = o V17
In\D =In(0,75):_0,29: -7z
) ( 1) T
) 0,292><(1— 22):77222
) 22><(772 +0,084):0,084
‘ 52 — 0,084

~ n?+0,084
_ pseudo- période _ 7l
2 Wy x\1- 72

P = - = . mm) |«,=63rad/s

ty x\/ﬁ i 0,5><\/1—O,O92

=0,0084 mmm) | z=009
(on a bien z<1

Par ailleurs : t;

On en déduit : K
5
H(p)= m=) | H(p)=
(p) ox 7 2 (p) 1+0,029x p +0,025% p*




Q3) Le temps de réponse a 5% correspond a l'insinta courbe pénétre  **

dans la bande a +/-5% de la valeur finale sans pjasiais en ressortir, c’est-a-
dire entre 9,5 mm et 10,5 mm.

tr,,, =65

100 L’abaque des temps de réponse
réduits permet (en extrapolant)
d’avoir une valeur approximative du
treo, X ap =35 produit tr,,, avecay a partir de la
valeur de z.
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On en déduit ;
tre,, X6,3=35

) | try, =565

Valeur comparable a celle mesurée
sur la courbe reponse.
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